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ВНИМАНИЕ!

Прежде чем приступать к работе внимательно изучите настоящее руководство по эксплуатации!

Использование оборудования не по назначению приводит к сокращению срока его службы или поломке, а также может привести к травмам.

Храните руководство по эксплуатации рядом с рабочим местом.

После установки транспортного средства на стенд, во избежание качения, следует подкладывать тормозные башмаки спереди и сзади левого заднего колеса автомобиля.

Запрещено работать в свободно висящей одежде и скользкой обуви. Это может привести к травмам.

Запрещается работать на поврежденном оборудовании.
Запрещается соединять и присоединять электрические цепи при включенном в сеть кабеле питания.

При переноске и хранении стенда кнопки включения питания разветвителя «Пилот» и системного блока ПК должны находиться в выключенном положении.

Вынимать вилку из розетки следует, только взявшись за ее корпус. Вынимать вилку за шнур запрещено!

Запрещено изменять конструкцию электрической вилки!

Включение электрической вилки в несоответствующую ей цепь электропитания приведет к поломке оборудования и может стать причиной поражения электрическим током или пожара.

При использовании удлинителя убедитесь, что он рассчитан на потребляемую стендом мощность. Несоблюдение этого требования может привести к перегреву шнура и возгоранию. 

Следите за тем, чтобы электрическая розетка была заземлена. Работа без заземления запрещена!

Во избежание поражения электрическим током запрещено устанавливать оборудование на влажную поверхность. Также следует беречь оборудование от атмосферных осадков.

Перед началом работы убедитесь в том, что напряжение и сила тока в цепи электропитания соответствуют тем, на которые рассчитана система. 

Во избежание пожара запрещается использование оборудование вблизи емкостей с легковоспламеняющимися жидкостями.

Данное оборудование является источником радиоизлучения. Оно может создавать помехи работе других электронных устройств.
1 Введение

1.1. Настоящее Руководство по эксплуатации (РЭ) предназначено для ознакомления с принципом работы стенда для контроля и регулировки углов установки колес автомобиля КДСО-Р, с целью правильной его эксплуатации.

В дальнейшем тексте стенд для контроля и регулировки углов установки колес автомобиля КДСО-Р именуется стендом.

1.2. В настоящем РЭ приняты следующие сокращения и обозначения:
БД – база данных по автомобилям;

ДН – датчик наклона;

ДП – дистанционный пульт;

ДС – диагностическая стойка;

ИБ – измерительный блок;

КУ – калибровочное устройство;

ОДУ – оптический датчик угла;
ОС – операционная система;
ПК – персональный компьютер;

ПМО – программно-математическое обеспечение;

ПС – платформа сдвижная;

ПП – платформа поворотная;

РЭ – руководство по эксплуатации;

СБ – системный блок;

УУК – углы установки колес;

ФП – фотоприемник.
1.3. Стенд содержит 4 измерительных блока с радиосвязью с   16-ю прецизионными датчиками, микропроцессорную систему обработки результатов измерений, комплект персонального компьютера, бескабельное дистанционное управление, приемо-передатчик с антенной и комплект вспомогательных устройств и приспособлений.

 Передние и задние ИБ содержат по 4 датчика: датчик схождения, датчик развала, датчик наклона и датчик поворота. 
Датчикам присвоены следующие обозначения:

ДУ1 - датчик схождения левого переднего ИБ;

ДУ2 - датчик схождения правого переднего ИБ;

ДУ3 - датчик поворота левого переднего ИБ;

ДУ4 - датчик поворота правого переднего ИБ;

ДУ5 - датчик развала левого переднего ИБ;

ДУ6 - датчик развала правого переднего ИБ;

ДУ7 - датчик центровки левого заднего ИБ;

ДУ8 - датчик центровки правого заднего ИБ;

ДУ9 - датчик развала левого заднего ИБ;

ДУ10 - датчик развала правого заднего ИБ.

ДУ11 – датчик наклона левого переднего ИБ;

ДУ12 – датчик наклона правого переднего ИБ;

        ДУ13 – датчик наклона левого заднего ИБ;

ДУ14 – датчик наклона правого заднего ИБ.

        ДУ15 – датчик схождения левого заднего ИБ;

ДУ16 – датчик схождения правого заднего ИБ.

Функциональное название кнопок ДП приведено на его передней панели.

1.4. При работе со стендом необходимо изучить настоящее РЭ, техническую документацию на составные части стенда и правила техники безопасности при работе с электрооборудованием.

2 Назначение
2.1. Стенд для контроля и регулировки углов установки колес автомобиля КДСО-Р с компьютерной системой обработки и отображения результатов измерения предназначен для контроля основных параметров положения осей колес любых типов легковых автомобилей с диаметром обода колеса от 12 до 22 дюймов.
2.2. В процессе контроля проверяются следующие параметры положения колес автомобиля:

· угол развала левого переднего колеса;

· угол развала правого переднего колеса;

· разница углов развала передних колес;

· угол схождения левого переднего колеса;

· угол схождения правого переднего колеса;

· суммарное схождение передних колес;

· угол продольного наклона оси поворота левого управляемого колеса;

· угол продольного наклона оси поворота правого управляемого колеса;

· разница продольных углов наклона осей поворота управляемых колес;

· угол поперечного наклона оси поворота левого управляемого колеса;

· угол поперечного наклона оси поворота правого управляемого колеса;

· разница поперечных углов наклона осей поворота управляемых колес;
· угол развала левого заднего колеса;

· угол развала правого заднего колеса;

· разница углов развала задних колес;

· угол схождения левого заднего колеса;

· угол схождения правого заднего колеса;

· суммарное схождение задних колес;

· максимальный угол поворота левого управляемого колеса;

· максимальный угол поворота правого управляемого колеса;

· расхождение колес при повороте;

· угол смещения переднего моста;

· угол смещения заднего моста;

· угол движения.
2.3. Управление процессом измерений проводится с помощью клавиатуры ПК, «мыши» и ДП.

2.4. Стенд обеспечивает контроль положения осей всех четырех колес автомобиля.

2.5. При работе со стендом не требуется выставка ИБ относительно осей колес. Значения биений ИБ относительно осей колес в двух плоскостях (горизонтальной и вертикальной) запоминаются компьютером и учитываются при вычислении контролируемых параметров.

2.6. В память ПК стенда заложена база на более чем 40 тысяч моделей автомобилей практически всех производителей, в том числе более 9 тысяч праворульных моделей автомобилей.

Стенд содержит программу «База пользователя», в которую пользователь сам может дополнительно записать данные о моделях автомобилей отсутствующих в базе (см. п.7.3.4.).
2.7. Стенд обеспечивает непрерывный съём информации об угловом положении осей колес с графическим отображением режимов контроля и автоматической оценкой параметров на соответствие нормам, заложенным в базе данных.
2.8.  База данных стенда содержит параметры углов установки колес передней и задней осей автомобиля, схемы регулировок, заложенных в неё моделей автомобилей, в том числе трехмерную анимацию регулировок, схемы загрузки при проведении контроля, а также информацию по дискам и шинам данной модели автомобиля. База данных ежегодно обновляется по заказу потребителя. 
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Стенд обеспечивает запоминание, считывание и распечатку измеренных параметров.

2.9. ПМО стенда имеет программу «АРХИВ КЛИЕНТОВ», в памяти которой хранится вся информация о прошедшем проверку автомобиле (гос. номер, дата проверки, результаты регулировки, фамилия исполнителя и т.д.).

2.10. Стенд имеет программу самопроверки (калибровки) с запоминанием вновь определенных констант, что обеспечивает его надежную работу без проведения механической регулировки.

2.11. Стенд предназначен для работы от однофазной сети переменного тока напряжением (220±22) В с частотой (50...60) Гц при температуре окружающей среды от 10 до 35 (С, относительной влажности (80...85)% и атмосферном давлении (84...106)кПа [(630...795) мм рт.ст.]. Климатическое исполнение стенда УХЛ 4.2 по ГОСТ 15150-69.

3 Технические характеристики
3.1. Стенд должен быть работоспособен через 3 мин после подачи на него питающего напряжения.

3.2. Параметры стенда представлены в таблице 3.1.

Таблица 3.1

	Наименование параметра
	Диапазон
измерения
	Предел допускаемой абсолютной погрешности измерений

	Угол развала 
	До 3°

От 3° до 7°
	 ± 3′
±7′

	Угол схождения
	До 2°

От 2° до 7°
	 ± 2 ′

± 5′

	Угол наклона оси поворота колес
	 До 10°

От 10° до20°
	 ±10 ′

±15′

	Угол смещения передней оси
	(3(30(
	± 3′ 

	Угол смещения задней оси
	(3(30(
	± 3′ 

	Угол движения
	(3(30(
	 ± 5′

	Максимальный угол поворота колес
	До 40° 
	30(

	Разница углов поворота колёс
	–
	30(


3.3. Потребляемая мощность стенда не превышает 250 Вт.

3.4. Стенд допускает непрерывную работу в течение 24 часов при сохранении своих технических характеристик (не распространяется на аккумуляторные батарейки).
3.5. Количество включений стенда не ограничивается.

3.6. Срок службы стенда не менее 5 лет.

3.7. Количество обслуживающего персонала стенда – 1 человек.

3.8. Время, необходимое для полной диагностики положения осей колес автомобиля – (7...10) мин.

3.9. Габаритные размеры стенда в сборе (l(b(h) 1100(600(1500 мм.

3.10. Суммарная масса (нетто) элементов стенда (164(5) кг, в том числе:

· масса мобильной стойки


    42 кг;

· масса КУ                      


    14 кг;

· масса переднего ИБ



  4,05 кг;

· масса заднего ИБ




       4 кг;

· масса поворотной платформы

  12,4 кг;

· масса сдвижной платформы


  16,5 кг;

· масса захвата                                          3,7 кг;
· масса кабеля зарядного                           0,1 кг;
· масса приемо-передатчика с антенной     0,1 кг;
· масса ДП





    0,1 кг;

· масса стопора для руля


    0,5 кг;

· масса упора для тормоза


    0,6 кг;

· масса монитора ПК



    3,6 кг;

· масса СБ





    7,6 кг;

· масса клавиатуры ПК



    0,7 кг;

· масса принтера



               3 кг;
· масса фильтра-разветвителя «Пилот»      0,4 кг;
· масса распорной штанги                          1,9 кг;
· масса приспособления для горизонтирования рулевого колеса                                                               0,6 кг.
4 Состав
4.1. Перечень элементов, входящих в состав стенда представлен в таблице 4.1.
Таблица 4.1

	Наименование
	Кол-во

	1 Мобильная стойка 
	1 шт.

	2 Комплект персонального компьютера:

· системный блок   № ________________

· ПМО, версия        № ________________

· лицензионная БД «Autodata»

· клавиатура

· монитор               № ________________

· принтер                № ________________

· манипулятор «мышь»

· коврик для «мыши»
	1 шт.
1 шт.
1 шт.
1 шт.

1 шт.

1 шт.

1 шт.

1 шт.

	3 Лицензионная ОС “Windows” 
                 №__________
	1 диск

	4 Загрузочный компакт-диск для восстановления ОС
	1 диск

	5 Дистанционный пульт с ФП
	1 к-т.

	6 Приемо-передатчик с антенной
	1 к-т.

	7 Измерительный блок передний    № ____________
	2 шт.

	8 Измерительный блок задний    № ____________
	2 шт.

	9 Кабель зарядный (1м)
	4 шт.

	10  Захват (до 22″)
	4 шт.

	11  Платформа поворотная 
	2 шт.

	12  Стопор для руля
	1 шт.

	13  Упор для тормоза
	1 шт.

	14  Фильтр-разветвитель типа «Пилот» 
	1 шт.

	15  Руководство по эксплуатации со свидетельством о приемке и первичной поверке
	1 экз

	16  Методика поверки (РОСТЕСТ-МОСКВА)
	1 экз.

	17  Копия сертификата об утверждении типа            (ГОССТАНДАРТ РОССИИ)
	1 экз.

	18  Копия сертификата соответствия 

(РОСТЕСТ-МОСКВА)
	1 экз.

	19  Упаковочная тара  
	3 ящ.+кор. ПК


4.2 Комплект поставки стенда варьируется в зависимости от требований потребителя, о чем делается соответствующая отметка в таблице 4.1.
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4.3 Перечень дополнительных элементов стенда, заказываемых как опция, представлен в таблице 4.2. 
    Таблица 4.2
	Наименование
	Кол-во

	1 Платформа сдвижная для задних колес  
	2 шт.

	2 Кабель зарядный (6м, 10м)
	1 к-т.

	3 Распорная штанга
	1 шт.

	4 Приспособление для горизонтирования рулевого колеса
	1 шт.

	5 Калибровочное устройство  
	1 к-т.
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 5 Общие указания по эксплуатации
5.1. Работа со стендом должна проводиться персоналом, изучившим техническую документацию и твердо освоившим настоящее руководство по эксплуатации.

[image: image5]                         
5.2. На стенд допускается подача питающих напряжений при температуре от 10 до 35 (С. Точностные параметры обеспечиваются в климатических условиях, оговоренных в разделе 2.

5.3. Стенд сохраняет свои параметры после пребывания в обесточенном состоянии при температурах от минус 10 до +40(С.

После пребывания стенда при отрицательных температурах, его включение производить не ранее, чем через 3 часа его нахождения в нормальных условиях, указанных в разделе 2.

5.4. При эксплуатации стенд должен быть защищен от прямого воздействия влаги.
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5.5. Транспортирование стенда должно осуществляться в специальной таре в закрытом транспорте. 

5.6. При транспортировке тара должна быть жестко закреплена на средствах транспортирования.

Необходимо выполнить правила обращения с грузом согласно знакам: «ОСТОРОЖНО, ХРУПКОЕ», «ВЕРХ, НЕ КАНТОВАТЬ», «БОИТСЯ СЫРОСТИ».
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5.7. При получении стенда необходимо убедиться в соответствии комплекту его поставки (см. п. 4.1).

Сборка стенда осуществляется согласно инструкции по сборке, входящей в комплект поставки (см. раздел 11).

5.8. Хранение стенда и его составных частей должно проводиться в сухих, отапливаемых помещениях.

Хранение составных частей ПК проводится согласно эксплуатационной документации на них.

5.9. Если Вы засомневались в достоверности измерения параметров, необходимо провести калибровку стенда.

Калибровка проводится потребителем или при отсутствии КУ специалистами регионального сервисного центра по заявке потребителя. Рекомендуется периодически (не реже 1 раза в 6 месяцев) проводить профилактическую калибровку стенда.

5.10. Стенд имеет режим самодиагностики, который служит для быстрой оценки его суммарной погрешности.

Для этого, повесив датчики на автомобиль, после проведения центровки передних колёс (см. п. 7.8) необходимо войти в меню «КАЛИБРОВКА» режим «ТЕСТ CИСТЕМЫ». Если на экране монитора присутствует знак 
[image: image8.png]


, то погрешность стенда превышает допустимую норму и необходимо провести калибровку стенда.

5.11. Проверку и выставку разницы уровней опорных площадок колес автомобиля необходимо проводить перед началом работы стенда на новом рабочем месте, а также при периодических перепроверках опорных площадок, периодичность которых определяет потребитель в зависимости от конструктивной нестабильности используемых площадок. Периодичность определяет потребитель в зависимости от конструктивной нестабильности используемых площадок.
Проверка разницы уровней площадок может проводиться специальной бригадой сервисного центра ЗАО «АМД»                        

(тел. (495) 535-31-86).

5.12. Давление воздуха в шинах контролируемого автомобиля должно соответствовать его заводской инструкции, которая приведена в базе данных ПМО стенда (раздел «Колеса и шины») или в технической документации на автомобиль.
Схемы загрузки контролируемого автомобиля также приведены в базе данных ПМО стенда.

5.13. Последовательность диагностики автомобиля произвольная, но с обязательной компенсацией биений дисков и центровкой передних колес перед проверкой параметров.
5.14. Последовательность регулировки автомобиля определяется конструктивной особенностью данной модели, при этом угол схождения всегда регулируется последним.

Если проводится регулировка всех 4-х колес, то начинать ее необходимо с заднего моста.


[image: image9]
5.15. Подачу команд на диагностическую стойку при работе со стендом равнозначно можно проводить как с помощью клавиатуры ПК,  так и с помощью инфракрасного ДП.

Рекомендуется, как более технологичная, работа с ДП. При этом оператору рекомендуется находиться с левой стороны диагностируемого автомобиля у открытого переднего окна автомобиля, чтобы иметь возможность с помощью руля устанавливать колеса в необходимое положение.
ДП необходимо держать в направлении фотоприемника, закрепленного на диагностической стойке. Прием команд осуществляется с расстояния до 6 м.

При появлении неустойчивости приема команд, необходимо заменить элементы питания.

Для исключения загрязнения ДП рекомендуется поместить его в целлофановый пакет (при поставке входит в комплект).

[image: image10]
5.16. Стенд имеет память, в которую автоматически заносится последнее измеренное значение каждого параметра.

Значения параметров, занесённые в память, могут выводиться на экран монитора или распечатываться на принтере.

5.17. После окончания проверок все элементы стенда (ИБ, ДП, захваты и т.д.) должны быть убраны с рабочей площадки на кронштейны мобильной стойки или в места, исключающие их непроизвольное повреждение.

5.18. После окончания смены стенд должен быть выключен.

Выключение стенда проводится в обратной последовательности его включения (см. раздел 6).

При этом не забывайте о корректном выходе из операционной системы «WINDOWS» (см. п. 7.16).

[image: image11]
6  Подготовка к работе
6.1 Установите диагностическую стойку таким образом, чтобы экран монитора ПК хорошо был виден оператору, находящемуся как у любого из колес, так и под автомобилем при его регулировке (возможно использование двух мониторов).

Рекомендуемая схема рабочего места приведена на рисунке 1 приложения А.
6.2 Протрите чистой сухой тряпкой посадочные места захватов и ИБ и смажьте их маслом.
6.3 Подключите сетевой кабель разветвителя типа «Пилот» к сети питания.

6.4  Включите разветвитель «Пилот», а затем нажмите на кнопки «POWER» СБ , монитора и принтера.

После загрузки на экране монитора появится изображение главного меню. Стенд готов к работе.


[image: image12]
Вновь переход к режиму главного меню проводится нажатием кнопки «ПРОБЕЛ» на клавиатуре ПК.


[image: image13]
7 Порядок работы
7.1Установка и подготовка автомобиля

7.1.1 Перед регулировкой автомобиля проверьте давление воздуха в холодных шинах согласно заводской инструкции на автомобиль.

Если в данном автосервисном пункте проверка давления в шинах не проводится, предварительно предупредите заказчика о необходимости такой подготовки автомобиля к проверкам.

7.1.2 Зафиксируйте опорные диски поворотных платформ стопорными штифтами (см. рисунок 4 приложения А).

7.1.3 Установите контролируемый автомобиль на рабочие площадки так, чтобы его передние (управляемые) колеса находились в центре опорных дисков поворотных платформ (см. рисунок 4 приложения А).

7.2 Крепление захватов на ободе колеса

7.2.1 Захваты поставляются с универсальными крючками, позволяющими крепить их как на штампованных, так и на литых дисках.  

7.2.2 Для крепления на штампованных дисках крючки вращением винта (см. рисунок 4 приложения А) прижимаются к внутреннему борту обода колеса.

7.2.3 Для крепления на литых дисках крючки разворачиваются на 180° и захваты крепятся за внешний обод диска (рисунок 4 приложения А, вид А). 
7.3 Запуск программы и выбор модели автомобиля

После включения питания стенда на экране монитора появится изображение главного меню (рисунок 7.1).
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Рисунок 7.1

[image: image15]
7.3.1 Войдите в раздел «БАЗА». На экране монитора появится перечень типов автомобилей.
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7.3.2 С помощью клавишей 
[image: image17.png]A



 клавиатуры установите маркер на нужный тип автомобиля и нажмите клавишу ENTER. На экране монитора появится перечень моделей автомобилей данного типа.

7.3.3 С помощью клавиш 
[image: image18.png]A



 переместите маркер на нужную модель автомобиля и нажмите клавишу ENTER.
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7.3.4 Если в базе данных нужной модели автомобиля нет, а у Вас есть справочные данные на нее, то Вы можете занести их в базу. Для этого щелкните мышью по клавише «База пользователя» слева внизу экрана «БАЗА» (см. рисунок 7.3). Откроется окно: (рисунок 7.2).
[image: image20.png])

] Pasanomesosarens S

|« + -

Mapka [Opel

Moaens |Capitan

Ton [1940
Cxema sarpyaku
A"y
Ticpeanss oo

Cxemt peryamposku

Cxoxaenme

Passan

Pasnocs, -
Nepearsn oco
pe [Trm—

Pacy. na 20 rpaa.
Orpanusmrensie
Mpogoswreih Buyrp.

Pastocrs nponomsmsx 2

Monepewnmin

Capitan 1940





Рисунок 7.2
Обозначение клавиш в окне рисунка 7.2:
	                [image: image21.jpg]



	- войти в начало каталога;

	                [image: image22.jpg]



	- листать постранично назад;
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	- листать постранично вперед;

	                [image: image24.jpg]>




	- войти в конец каталога;
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	- новая запись;
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	- удалить запись;
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	- изменить запись;
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	- сохранить изменения;

	                [image: image29.jpg]



	- отменить изменения.


Щелкните мышью по клавише [image: image30.jpg]


 - новая запись. После этого введите в соответствующие строки марку, модель, год выпуска автомобиля и имеющиеся у Вас данные по схеме его загрузки 
(«А»—«Y»), колесам и шинам и параметрам передней и задней оси.
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Щелкните мышью по клавише [image: image32.jpg]


 - сохранить изменения.

Теперь, чтобы выбрать эту модель автомобиля, необходимо в режиме «База» найти в конце перечня марок автомобилей строку «База пользователя», войти в этот режим и выбрать необходимую модель.

7.3.5 После выбора модели автомобиля можно просмотреть всю справочную информацию о нем: размеры дисков и шин, давление в шинах, моменты затяжки колесных болтов, размеры базы и колеи автомобиля, установленные допуска для регулировки передних и задних колес, схему загрузки автомобиля, наличие и схемы всех регулировок углов установки колес. 

Если Вы хотите вывести справочную информацию на экран, необходимо щелкнуть левой кнопкой мыши по соответствующей кнопке на экране (см. рисунок 7.3).
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Рисунок 7.3
7.3.6 Выйдите из этого режима в главное меню и зарегистрируйте автомобиль.

7.4 Регистрация автомобиля

7.4.1 Войдите в режим «РЕГИСТРАЦИЯ» главного меню. На экране появится картинка, представленная на рисунке 7.4, при этом будет заполнена только строка «марка автомобиля».
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Рисунок 7.4
7.4.2 С помощью клавиатуры введите государственный номер автомобиля, пробег, фамилию владельца и фамилию мастера.
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7.4.3 Щелкните мышью по кнопке [image: image36.jpg]v OK



 на экране. Регистрация завершена.

7.5 Диагностика углов установки колес

7.5.1 Войдите в режим «ДИАГНОСТИКА» главного меню. На экране появятся возможные схемы измерения параметров (рисунок 7.5). 
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Рисунок 7.5
Схема F1 – измерение параметров передней оси двумя передними ИБ.

Схема F2 – измерение параметров передней и задней осей четырьмя ИБ.
[image: image38]
7.5.2 Выберите нужную вам схему измерения. На экране появится меню режимов диагностики (рисунок 7.6).
[image: image39.jpg]1] Pexumet auarnocTuku

(F1) Kornencauus
GueHus auckos

(F2) Lientposka
nepenHux Konge

Perynuposka
Mepeanss  3ankss
Cuk-F1 CukF2

Coxpanuts
10 (F11) MOCAE (F12)
perynuposku

Co—nd

7

(F3) Cxoxaenme
nepenxee pasaensHoe

(F4) Cxoxaenue nepent
CyMMApHOE 1 CHeue e
ocu

(F5) Passan nepentui

(F6) MpononbHLA
MONepeUHH HAKNOHH
ocu nosopota

¢

(F8) Cxoxaenue sannee
cyMHapHoe 1 yron
neuxenys

(F9) Cxoxaenue sannee
pasnensHoe

(F10) Passan sanuui

(CUl-F10) Creuenne
3anHen ocu

Anger[| 9 @ A EEAE





Рисунок 7.6

[image: image40]
Пульт работает из меню режимов диагностики (см. рис. 7.6). Для перехода из одного режима в другой надо сначала нажать кнопку “MENU” пульта, а затем кнопку нужного Вам режима. Обозначение кнопок приведено на передней панели пульта.
7.5.3 Измерение параметров осей колес предполагает обязательное выполнение следующих операций:

· компенсация биения дисков измеряемых колес;

· загрузка автомобиля согласно схеме его загрузки;

· центровка передних колес (установка их в положение прямолинейного движения автомобиля);

· непосредственное измерение параметров.

7.5.4 Обозначение символов, появляющихся на экране монитора: 
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	· маркер лимба показывает текущее положение параметра в поле допуска;

	                            
[image: image42.png]-0°55'




	· текущее цифровое значение измеряемого параметра: имеет зеленый цвет, если значение находится в поле допуска, красный – если не в поле допуска, желтый – если на данный параметр нет поля допуска;

	                                
[image: image43.png]



	· кнопка просмотра схемы регулировки параметра. Если этой кнопки нет на экране, значит схема регулировки отсутствует;
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	· кнопка просмотра схемы загрузки автомобиля. Если этой кнопки нет на экране, значит данный автомобиль проверяется без нагрузки;
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	· кнопка просмотра контрольной высоты посадки автомобиля. Если этой кнопки нет на экране, значит для данного автомобиля она не регламентируется;
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	· схема измерения параметров;
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	· значение разницы измеряемого параметра между левым и правым колесом (верхние цифры показывают максимально допустимое значение разницы, если оно есть).


                     [image: image48.png]


                    - уровень зарядки аккумуляторов
7.5.5 Проверка максимальных углов поворота управляемых колес и определение соотношения углов поворота колес проводится с помощью шкал поворотных платформ.

7.6 Компенсация биения дисков

7.6.1 Войдите в режим работы стенда КОМПЕНСАЦИЯ БИЕНИЯ ДИСКОВ, нажав клавишу F1 на клавиатуре ПК, или щелкнув “мышью” по соответствующему режиму.
7.6.2 Приподнимите колеса автомобиля с помощью домкрата так, чтобы они свободно вращались.

7.6.3 Установите ИБ в посадочные места захватов закрепленных на колесе, не зажимая их ручками, таким образом, чтобы нанесённые на них стрелки были направлены по ходу автомобиля.

7.6.4 Установите компенсируемое колесо в исходное положение.

За исходное положение рекомендуется принимать такое положение колеса, при котором натяжной винт захватов вертикален.
7.6.5 Выставьте ИБ в горизонт по расположенному на нем пузырьковому уровню (см. рисунок 3 приложения А) и плавно нажмите кнопку 
[image: image49.png]


.
7.6.6 Проконтролируйте на экране монитора, что погас красный сектор на проверяемом колесе.

7.6.7 Придерживая ИБ рукой, поверните колесо по стрелке, расположенной рядом с кнопкой на 90 и повторите операции по п.п. 7.6.5 и 7.6.6.

7.6.8 Проверните колесо по стрелке еще на 90 и снова повторите операции по п.п. 7.6.5 и 7.6.6.

Убедитесь, что на экране монитора все три красных сектора погасли. 
7.6.9 Верните колесо в исходное положение по п. 7.6.4.

7.6.10 Аналогичным способом проведите компенсацию биений дисков остальных измеряемых колес.
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7.6.11 Выньте стопорные штифты (см. рисунок 4 приложения А) поворотных и сдвижных платформ, освободив их диски, и плавно опустите автомобиль, следя за тем, чтобы колеса не изменили исходного положения.

7.6.12 Поставьте автомобиль на ручной тормоз.

7.6.13 Оперевшись на бампер, покачайте подвеску автомобиля, чтобы он вошел в нормальное состояние езды.

7.6.14 Стенды, оснащенные функцией «ПРОКАТКА», позволяют производить компенсацию биений дисков без вывешивания колес методом прокатки автомобиля. Для этого после выполнения п.7.6.1 необходимо выполнить следующие операции:
7.6.14.1 Закатите автомобиль на поворотные платформы. Установите ИБ в посадочные места захватов.
7.6.14.2 Зажмите стопорные винты на захватах и освободите их на ИБ.
7.6.14.3 Откатите автомобиль назад так, чтобы колеса повернулись на 180º (половина оборота колеса).
7.6.14.4 Дождитесь успокоения колебаний ИБ (примерно 5секунд) и нажмите на ДП кнопку
[image: image51.wmf]
7.6.14.5 Прокатите автомобиль вперед так, чтобы его колеса повернулись на 90º.
7.6.14.6 Повторите операции по п. 7.6.14.4.

7.6.14.7 Прокатите автомобиль вперед так, чтобы его колеса повернулись еще на 90º (встали на поворотные платформы).
7.6.14.8 Повторите операции по п. 7.6.14.4.

[image: image52]
7.7 Загрузка автомобиля

7.7.1 Щелкните мышью по кнопке  
[image: image53.wmf], либо в окне режима «БАЗА», либо в любом из измерительных режимов. На экране появится схема загрузки автомобиля.

7.7.2 Загрузите автомобиль согласно этой схеме.

7.8 Центровка передних колес

7.8.1 Установите ИБ на каждом колесе в горизонт по расположенным на них пузырьковым уровням (рисунок 3 приложения А) и закрепите их в этом положении зажимной ручкой (рисунок 4 приложения А).

7.8.2 Войдите в режим работы стенда ЦЕНТРОВКА ПЕРЕДНИХ КОЛЕС.

[image: image54]
7.8.3 Вращая рулевое колесо автомобиля в сторону красной стрелки, добейтесь нормальной центровки передних колес, т.е. установите колеса автомобиля в состояние езды прямо.

При нормальной центровке на экране монитора появляется зеленая стрелка, направленная вверх.

7.8.4 Проверьте выставку ИБ в горизонт и, при необходимости, проведите регулировку.

7.8.5 При необходимости подрегулируйте центровку колес по п.7.8.3.

7.9 Измерение углов развала и схождения колес

7.9.1 Войдите в соответствующий режим измерения передних или задних колес (см. рисунок 7.6). На экране монитора появится картинка данного режима измерения. На рисунке 7.7 приведена картинка измерения углов развала.
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Рисунок 7.7
7.9.2 По цифрам на экране монитора определите текущие значения параметра, а по положению маркера и цвета цифр определите положение параметра в поле допуска. 

7.9.3 На некоторых моделях автомобилей затруднена (или невозможна) регулировка углов развала на нагруженных колесах.

В этом случае нажмите на кнопку[image: image56.png]


 , расположенную в левой нижней части экрана рисунка 7.7 – кнопка изменит обозначение
 на [image: image57.png]


, а текущие значения углов развала перестанут изменяться. Поддомкратьте автомобиль на требуемую высоту и нажмите на кнопку [image: image58.png]


 – силуэт кнопки исчезнет, а текущее значение параметра снова начнёт меняться.

После поддомкрачивания машина должна быть жестко зафиксирована.

Отрегулируйте значения углов развала в поле допуска.

Поддомкрачивать можно только одно колесо. Для регулировки второго колеса нужно выйти и затем снова войти в режим «Развал передний» и повторить те же операции со вторым колесом. 

7.9.4 В том случае, когда элементы передней подвески (бампер, спойлер и др.) перекрывают лучи передних датчиков схождения, что видно по нереально завышенным показаниям раздельного или суммарного схождения (раздельное схождение ( 6º, а суммарное (12º), используйте программу “Низкий спойлер”. Для этого:
7.9.4.1 В режиме измерения раздельного или суммарного переднего схождения щелкните мышью по кнопке[image: image59.png]


, расположенной в левом нижнем углу экрана.

7.9.4.2 На экране появится картинка (рисунок 7.8).
  [image: image60.jpg]



                                Рисунок 7.8                                                                
Верхние цифры показывают значения наклонов левого и правого ИБ. Нижние цифры - разницу углов наклона левого и правого ИБ.
7.9.4.3 Поочередно наклоняя левый и правый ИБ на небольшие углы, добейтесь появления на экране значка [image: image61.jpg]


.
Он появится, когда датчики переднего схождения “увидят” друг друга и при этом разница углов наклона ИБ не будет превышать 0º 10'.
7.9.4.4 Войдите снова в режим измерения переднего раздельного или суммарного схождения и продолжайте регулировку.
 7.9.5 Регулировка горизонтальности спицы рулевого колеса проводится в следующем порядке:

      7.9.5.1 Установите между сиденьем водителя и рулевым колесом входящий в комплект поставки стопор для руля, зафиксировав спицу в горизонтальном положении (см. рисунок 6 приложения А).

       7.9.5.2 Отрегулируйте углы раздельного схождения передних колес в поле допуска.

7.10 Измерение углов наклона оси поворота колес

7.10.1 Войдите в соответствующий режим измерения.

На экране монитора появится графическое изображение режима поворота колес влево.  Зафиксируйте педаль тормоза упором, как показано на рисунке 7 приложения А.
7.10.1 С помощью руля поверните передние колеса влево на угол (81) по цифрам на экране монитора. При этом необходимо, чтобы цифры на экране монитора стали зелеными.

7.10.2 Нажмите клавишу « < » на ДП (или клавишу ENTER на клавиатуре ПК). На экране монитора появится графическое изображение режима поворота колес вправо.

7.10.3 Поверните передние колеса вправо от исходного положения на угол (81) по цифрам на экране монитора. При этом необходимо, чтобы цифры на экране монитора стали зелеными.

7.10.4 Нажмите клавишу « > » на ДП (или клавишу ENTER на клавиатуре ПК). На экране монитора появится графическое изображение продольного наклона оси поворота колес и результаты измерения. 

7.10.5 После каждого последующего нажатия клавиши ENTER  на экране монитора происходит смена   результатов измерения продольного и поперечного наклона оси поворота колес.

7.11 Работа с режимами «Регулировка»

Для удобства регулировки введены режимы одновременного измерения УУК переднего и заднего мостов автомобиля. 
7.11.1 Зафиксируйте педаль тормоза упором, как показано на рисунке 7 приложения А. Установите рулевое колесо в горизонтальное положение и закрепите его с помощью стопора для руля, как показано на рисунке 6 приложения А.

7.11.1.1. Установите ИБ в горизонт по установленным на них пузырьковым уровням.

7.11.1.2 При регулировке продольного наклона оси поворота не обращайте внимание на положение пузырьковых уровней ИБ и не поправляйте их. 
      7.11.1.3 Для одновременного измерения УУК переднего моста войдите в режим «Регулировка передняя» (см. рисунок 7.6) – на экране монитора появится картинка одновременного измерения углов схождения, развала и продольного наклона оси поворота (рисунок 7.9).
[image: image62.jpg]



Рисунок 7.9
           
[image: image63]
7.11.2 Для одновременного измерения УУК заднего моста войдите в режим «Регулировка задняя» (см. рисунок 7.6) – на экране появится картинка одновременного измерения углов схождения, развала, угла движения и смещения задней оси (см. рисунок 7.10).

[image: image64.jpg]



Рисунок 7.10
7.12  Запоминание измеренных параметров

Программа стенда предусматривает запоминание параметров до и после регулировки.

7.12.1 Для запоминания параметров до регулировки необходимо после измерения параметров войти в меню режимов диагностики (рисунок 7.6) и щелкнуть левой кнопкой мыши по кнопке 
«СОХРАНИТЬ ДО РЕГУЛИРОВКИ» (F11).
7.12.2 Для запоминания параметров после регулировки необходимо щелкнуть левой кнопкой мыши по кнопке «СОХРАНИТЬ ПОСЛЕ РЕГУЛИРОВКИ» (F12).


[image: image65]
7.12.3 Выйдите в главное меню.

7.13 Работа с программой ОТЧЕТ

7.13.1 Войдите в этот режим работы.

На экране монитора появятся результаты проверки автомобиля с допустимыми значениями параметров и данные о марке, модели, владельце, пробеге автомобиля и фамилия мастера.

Красные цифры показывают, что значение параметра находится вне поля допуска.

7.13.2 Щелкните мышью по кнопке  
[image: image66.png]


 и принтер начнет распечатку.

7.14 Работа с программой АРХИВ КЛИЕНТОВ

7.14.1 Войдите в данный режим работы.

7.14.2 С помощью клавиатуры ПК наберите государственный номер автомобиля, сведения о котором Вам требуются, и щелкните мышью по кнопке «НАЙТИ».

На экране монитора появятся название модели автомобиля, дата его проверки и результаты проверки с допустимыми значениями параметров.

7.15 Ввод пароля и реквизитов фирмы в распечатку

7.15.1 Первичный ввод пароля.

7.15.1.1 Войдите в режим «ПАРОЛЬ».
7.15.1.2  С клавиатуры наберите сочетание символов, которые вы хотите иметь в качестве пароля, и левой кнопкой мыши щелкните по кнопке [image: image67.jpg]v OK



.


[image: image68]
Если вы не хотите пользоваться паролем, то первичный ввод пароля можно не осуществлять, при этом после вхождения в режим «ПАРОЛЬ» просто нажмите мышью по кнопке [image: image69.jpg]v OK



.

7.15.2 Ввод в распечатку названия и реквизитов фирмы

7.15.2.1  Войдите в режим «ПАРОЛЬ». 

7.15.2.2  Наберите с клавиатуры ваш пароль и щелкните левой кнопкой мыши по кнопке [image: image70.jpg]v OK



 на экране (если пароль не вводился - просто нажмите мышью кнопку [image: image71.jpg]v OK



).

7.15.2.3  Последовательно введите в соответствующие строки название фирмы, телефон, факс и адрес.


[image: image72]
1 Фамилия оператора заносится в графу «Новый мастер». 
7.15.2.4  Щелкните мышью по кнопке «Записать». Регистрация фирмы произведена.

7.16 Выход из программы и выключение стенда


[image: image73]
7.16.1 Нажмите клавишу   
[image: image74.png]


   на клавиатуре ПК.

7.16.2  В появившемся меню выберите строку «ВЫКЛЮЧИТЬ КОМПЬЮТЕР» и нажмите мышью по этой строке.
7.16.3  Появится красная кнопка «ВЫКЛЮЧЕНИЕ» нажмите на нее.

7.16.4  Обязательно отключите разветвитель «Пилот», так как в противном случае останутся включенными принтер и монитор.
       7.17Порядок эксплуатации аккумуляторных батарей ИБ стенда
        В случае появления на экране монитора значка, [image: image75.png]


 что свидетельствует о разряде аккумуляторных  батарей, необходимо провести следующие операции:
 7.17.1 Выключите питание ИБ при помощи расположенных на них тумблеров (см. рисунок 3 приложения А).
7.17.2 Включите питание зарядной станции тумблером, расположенным на лицевой стороне полки диагностической стойки
7.17.3 Соедините кабелями измерительные блоки с зарядной станцией. Процесс зарядки начинается автоматически, при этом в процессе зарядки меняется цвет индикаторов: cначала оранжевый, затем зеленый со вспышками желтого и наконец устойчивый зеленый.
7.17.4 Когда индикаторы перейдут в режим устойчивого зеленого свечения, отсоедините кабели от ИБ и выключите тумблер питания зарядной станции.
         Стенд готов к работе после включения питания измерительных блоков.

[image: image117.png]



8 Техническое обслуживание

8.1 Техническое обслуживание стенда сводится к соблюдению правил эксплуатации, хранения, транспортирования, изложенных в данном руководстве по эксплуатации и эксплуатационных документах на составные части ПК, к устранению мелких неисправностей и периодической калибровке стенда.

8.2 Периодичность калибровки стенда оговорена в разделе 5.

8.3 Перед проведением калибровки необходимо проверить внешнее состояние всех элементов стенда и провести их чистку мягкой тряпкой.

Особое внимание обращайте на чистоту фильтров ОДУ.

Посадочные места ИБ и элементов захватов рекомендуется протирать мягкой тряпкой и смазывать маслом. 
8.4 Протирка стенда от грязи и пыли проводится по мере необходимости.


[image: image76]
В процессе эксплуатации рекомендуется при необходимости подтягивать зажимные винты центральной части захвата, которые при механических воздействиях могут ослабляться.

Для нормального функционирования поворотной платформы избегать попадания песка и грязи внутрь механизма поворотной платформы, при необходимости произвести разборку поворотной платформы со смазкой внутренних деталей.
8.5 Сервисное обслуживание и ремонт стенда проводятся по просьбе заказчика техническими специалистами, имеющими Доверенность установленной формы от ЗАО «АМД» на проведение ремонтных работ. 

 Предлагаются следующие виды сервисного обслуживания:

а) пуско-наладочные работы (по желанию потребителя по специальному договору), включающие в себя сборку стенда после транспортировки, точностные испытания, калибровку стенда, проверку разницы уровней опорных площадок под колеса автомобиля, демонстрационные работы со стендом с целью обучения потребителя;

б) гарантийное обслуживание.
в) послегарантийное сервисное обслуживание, которое проводится за счет потребителя.

Послегарантийный ремонт составных частей ПК потребитель проводит самостоятельно.
9 Свидетельство о приемке
Диагностический стенд КДСО-Р зав. N ______________________

соответствует техническим условиям ТУ 4577-003-01405414-00    (АСИД.421413.003 ТУ).
   Руководитель предприятия _______________      _______________

               М.П.                     (подпись)                    (фамилия)

Представитель ОТК __________________      __________________

(подпись) 


(фамилия)

ТАБЛИЦА ПОВЕРКИ

	№ Прибора
	Дата поверки
	Заключение

(годен, негоден)
	Поверитель

(подпись,оттиск клейма)

	
	
	
	


Дата отгрузки "_____"_________________ 20__  г.

Константы: 
(=

10  Гарантийные обязательства

10.1 Предприятие-изготовитель гарантирует соответствие стенда всем требованиям технических условий на него в течение гарантийного срока при соблюдении потребителем условий эксплуатации, требований к транспортированию и хранению.

Гарантийный срок эксплуатации - 24 месяца с момента продажи стенда.

[image: image77]
10.2 Гарантийное и послегарантийное обслуживание проводится после поставки отказавших элементов стенда на сервисный пункт изготовителя или сертифицированного дилера.

10.3 Стенд и его комплектующие не подлежат гарантийному обслуживанию в случаях:
- если имеются механические повреждения элементов стенда,

- если имеются признаки работы элементов стенда в агрессивной химической среде,

- если имеются повреждения, вызванные неисправностями электросети или несоответствием электропитания требованиям эксплуатационной документации,

- при наличии признаков ремонта неуполномоченными лицами (следов пайки. замены деталей и т.п.),
- использование ПК не по назначению (установка посторонних программ и оборудования),

- отсутствия руководства по эксплуатации с отметками о дате выпуска и дате отгрузки, заверенной печатью ЗАО “АМД”,

 Гарантийный ремонт составных частей ПК проводится через ЗАО “АМД” или сертифицированного дилера. Для оперативности допускается потребителю самостоятельно проводить ремонт ПК в сервисных пунктах, расположенных в данном регионе.

Ложный вызов, вызванный ошибками оператора, недостаточным знанием руководства по эксплуатации оплачивается потребителем.

В гарантийные обязательства не входят:

- работы по регулировке и калибровке стенда,

- транспортные расходы по доставке оборудования в сервисный центр или командировочные расходы сотрудников предприятия для проведения гарантийного ремонта,

- возмещение непосредственных или косвенных убытков, вызванных дефектным оборудованием.
Поставщик оставляет за собой право решения по отнесению вида ремонта к гарантийному. Разногласия разрешаются согласно действующему законодательству РФ. 
Адрес сервисного пункта: 

Россия,  117342,  Москва, ул. Введенского, д.1, ЗАО «АМД»

Контактный телефон: (495) 535-31-86
11 Инструкция по сборке диагностического стенда
11.1 Стойка модели 1.
Стенд в сборе приведен на рис. 11.1.


[image: image78]
11.1.1. На правой и левой стойках поз.1 закрепить 4 кронштейна поз.2 болтами М6  (12 шт.).

11.1.2. Сзади на левой и правой боковых стенках закрепить заднюю стенку поз.16 (на рисунке не показана) болтами М6 (4шт.).

11.1.3. На полку поз. 11 установить антенну поз. 10 с помощью двухстороннего скотча.

11.1.4. На полку поз.9 установить монитор поз.6 и клавиатуру и «мышь».

11.1.5. На крышку поз.12 установить принтер поз.14.

11.1.6. На основание поз. 7 установить системный блок.

11.1.7. На кронштейны поз.2 установить 4 захвата поз.3.

11.1.8. В верхние захваты установить 2 передних измерительных блока поз.5.

11.1.9. В нижние захваты установить 2 задних измерительных блока поз.4.

11.1.10. Сетевые кабели системного блока, монитора и принтера  подключить к сетевому фильтру типа “Пилот”, входящему в состав поставки. Тумблеры питания фильтров должен стоять в положении

“выключено”  (0).

11.1.11. Системный кабель монитора подсоединить к соответствующему порту системного блока.

11.1.12. Кабель “мыши” подсоединить к системному блоку согласно картинке или цветной маркировке на его задней панели.

11.1.13. Сигнальный кабель принтера подсоединить к соответствующему разъему системного блока.

11.1.14. Подключение дистанционного управления;

11.1.14.1. Подключить разъем фотоприемника (ФП) системы ДУ

 к компьютеру вместо клавиатуры.

11.1.14.2. Подключить разъем клавиатуры к свободному разъему 

фотоприемника.

11.1.14.3. С помощью двухсторонней самоклеящейся пластины 

 закрепить ФП в любое удобное для Вас место (на раму стойки, системный блок, монитор и т. п.), где он будет открыт с любой точки рабочего места (можно не закреплять).

11.14.4. Вставить в пульт батарейки в соответствии с полярностью, указанной в батарейном отсеке (иногда указывается с обратной стороны крышки батарейного отсека).

11.1.14.5. Подключить приемо-передатчик с антенной (поз.18) к разъему USB на задней панели СБ ПК.   

11.1.15. Порядок включения стенда приведен в разделе 6 Руководства по эксплуатации.


[image: image79]
Работа без заземления запрещена!

Если в сети питания возможны скачки напряжения,  

используйте бытовой стабилизатор напряжения (потребляемая      мощность стенда – не более 250 Вт).
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1 Стойки (2 шт.); 2 Кронштейн (4 шт.); 3 Захват (4 шт.); 4 ИБ задний (2 шт.); 5 ИБ передний (2 шт.); 6 Монитор; 7 Основание; 8 Колесо (4 шт.); 9 Полка; 10 Антенна; 11 Полка; 12 Крышка; 13 Дверца;        14 Принтер; 15 Стенка боковая (2 шт.); 16 Задняя стенка (не показана); 17 Зарядное устройство.
 Рис. 11.1 Общий вид стенда.
11.2 Стойка модель 2.

Схема сборки стойки приведена на рис. 11.2. Стенд в сборе приведен на рис. 11.3.

[image: image81]
11.2.1 На правой и левой стенках поз.12 закрепить 4 кронштейна поз.1 болтами М6  (12 шт.).

11.2.2 На основании поз. 6 закрепить 4 колеса поз. 7 болтами. При этом стопорящиеся колеса крепить спереди.
11.2.3 На Кронштейне стойки закрепить полку поз. 8 винтами М6 (4 шт.).

11.2.3 На крышке поз. 9 закрепить 2 ручки поз. 14 винтами М9.

11.2.4 На дверцу тумбочки поз. 10 установить ручку поз. 15 двумя винтами М6.

11.2.5 На полку поз.8 установить антенну (на рисунке не показана) с помощью двухстороннего скотча.

11.2.6 На полку поз.8 установить монитор поз.5 и клавиатуру, положить коврик для “мыши” и “мышь”.

11.2.7 На крышку поз.9 установить принтер поз.11.

11.2.8 На основание поз. 6 внутрь тумбочки установить системный блок.

11.2.9 На кронштейны поз.1 установить 4 захвата поз.2.

11.2.10 В верхние захваты установить 2 передних измерительных блока поз.4.

11.2.11 В нижние захваты установить 2 задних измерительных блока поз.3.

11.2.12 Сетевые кабели системного блока, монитора и принтера подключить к сетевому фильтру типа “Пилот”, входящему в состав поставки. Подключить сетевые кабели зарядных устройств к фильтру.

 Тумблер питания фильтра должен стоять в положении

“выключено” (0).

11.2.13 Системный кабель монитора подсоединить к соответствующему порту системного блока.

11.2.14 Кабель “мыши” подсоединить к системному блоку согласно картинке или цветной маркировке на его задней панели.

11.2.15 Сигнальный кабель принтера подсоединить к соответствующему разъему системного блока.

11.2.16   Подключение дистанционного управления:

  11.2.16.1 Подключить разъем фотоприемника (ФП) системы ДУ к компьютеру вместо клавиатуры.

  11.2.16.2 Подключить разъем клавиатуры к свободному разъему фотоприемника.

  11.2.16.3 С помощью двухсторонней самоклеящейся пластины закрепить ФП в любое удобное для Вас место (на раму стойки, системный блок, монитор и т. п.), где он будет открыт с любой точки рабочего места.

11.2.16.4 Вставить в пульт батарейки в соответствии с полярностью, указанной в батарейном отсеке (иногда указывается с обратной стороны крышки батарейного отсека).

11.2.17 Подключить приемо-передатчик с антенной (поз.18) к разъему USB на задней панели СБ ПК.   

 11.2.18 Порядок включения стенда приведен в разделе 6.
[image: image82.jpg]



1 Кронштейн (4 шт.); 6 Основание; 7 Колесо (4 шт.); 8 Полка;         9 Крышка; 10 Дверца; 12 Стенка боковая (2 шт.); 14 Ручка боковая (2 шт.); 15 Ручка дверцы.

Рис. 11.2 Схема сборки стойки.
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1 Кронштейн (4 шт.); 2 Захват (2 шт.); 3 ИБ задний (2 шт.); 4 ИБ передний (2 шт.); 5 Монитор; 6 Основание; 7 Колесо (4 шт.); 8 Полка; 9 Крышка; 10 Дверца; 11 Принтер; 12 Стенка боковая; 13 Зарядное устройство.

 Рис. 11.3 Общий вид стенда.
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Рис. 11.4 Рекомендуемая схема заземления.
12 Инструкция по калибровке стенда

12.1 Общие положения
12.1.1 Стенд КДСО-Р имеет возможность хранить и периодически обновлять информацию об угловой погрешности каждого из 14-ти датчиков относительно посадочной оси ИБ, в которых они установлены, а также коэффициенты передачи датчиков развала и наклона.

При измерении параметров осей колёс автомобиля эта информация автоматически учитывается стендом.

12.1.2 Обновление информации о погрешности и коэффициентах передачи датчиков происходит в процессе калибровки. Калибровка проводится потребителем (или специалистами регионального сервисного центра по заявке потребителя, если у него отсутствует КУ).
Рекомендуемая периодичность калибровки – не реже 1 раза в полгода.

Кроме того, необходимость проведения калибровки определяется состоянием измерительных блоков стенда (их механические повреждения, деформация и т.п.).

12.1.3 Калибровка осуществляется в диалоговом режиме, т.е. каждый шаг калибровки отражается на экране монитора в виде соответствующего изображения, характеризующего положения калибруемых ИБ, калибровочного вала и калибровочных элементов.

После выполнения действий, соответствующих данному изображению, оператор нажимает клавишу (ENTER(, либо щёлкает мышью по кнопке (ДАЛЬШЕ( на экране монитора и переходит к следующему изображению, и так далее до окончания калибровки выбранной пары датчиков.

Полная калибровка стенда заключается в калибровке всех пар датчиков. Частичная калибровка заключается в калибровке одной или нескольких пар датчиков. Выбор вида калибровки осуществляет оператор, исходя из необходимости, определяемой погрешностью измерений стенда.
12.2 Подготовка к калибровке
12.2.1 Установите калибровочное устройство как показано на рисунке 12.1 в месте проведения калибровки, расположенном вдали от источника тепла и холода и агрегатов, могущих создавать вибрацию фундамента. При помощи регулировочной опоры установите калибровочный вал в горизонт по установленному на нём пузырьковому уровню. Калибровочное устройство должно стоять на фундаменте устойчиво.
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Рис. 12.1. Калибровочное устройство

12.2.2 Подготовьте стенд к работе в соответствии с требованиями руководства по эксплуатации и войдите в главное меню программы.

12.3 Калибровка стенда 
12.3.1 Вход в режим
12.3.1.1 Для того чтобы посторонние лица не могли войти в режим «КАЛИБРОВКА» и случайно исказить или стереть исходные данные, введенные в ПК, программа предусматривает следующий вход в этот режим:
-  войдите в режим «ПАРОЛЬ» из главного меню (рисунок 7.1);
· введите пароль и щелкните мышью по клавише [image: image86.jpg]v OK



 (если Вы пароль не устанавливали, то просто щелкните мышью по клавише [image: image87.jpg]v OK



;

        -  выйдите из этого режима в главное меню;

        -  теперь Вы можете войти в режим  «КАЛИБРОВКА»  (F3 рисунок 7.1).
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Рис. 12.2 Меню калибровки
12.3.1.2 Выбор необходимого режима калибровки осуществляется нажатием соответствующей функциональной клавиши (F1… F6), либо щелчком мыши по соответствующему режиму на экране монитора (см. рис. 12.2).

12.3.1.3 В разделе (ИНФОРМАЦИЯ( (F9) приведены данные последней калибровки. 

В разделе (ТЕСТ СИСТЕМЫ( (F8) выводится текущая выходная информация всех 14 датчиков.  Информация этих двух разделов предназначена для специалистов сервисного центра.

12.3.2 Калибровка передних датчиков схождения (F1)
12.3.2.1 Войдите в режим калибровки данной пары датчиков.

12.3.2.2 Установите передние ИБ на выставленном в горизонт калибровочном валу горизонтально по пузырьковому уровню  на ИБ и закрепите их в этом положении зажимной ручкой.

[image: image89]
12.3.2.3. Нажмите клавишу (ENTER(. Выйдите из этого режима калибровки.

12.3.3 Калибровка датчиков поворота переднего и заднего моста (F4)

12.3.3.1 Войдите в режим калибровки данных двух пар датчиков.

12.3.3.2 Установите передние и задние ИБ на калибровочном валу при помощи переходников, следуя схеме, изображенной на экране монитора. 

12.3.3.3 Нажмите клавишу (ENTER(.  Выйдите из этого режима калибровки.

12.3.4 Калибровка передних датчиков развала (F2)
12.3.4.1 Войдите в режим калибровки данной пары датчиков.

12.3.4.2 Установите передние ИБ в горизонт на калибровочном валу по расположенным на них пузырьковым уровням.

12.3.4.3 Установите регулировочную опору калибровочного вала в крайнее нижнее положение (в отверстие пятки, имеющее большую глубину) и нажмите клавишу (ENTER(.

12.3.4.4 Установите регулируемую опору калибровочного вала в крайнее верхнее положение (в отверстие пятки, имеющее меньшую глубину) и нажмите клавишу (ENTER(.

12.3.4.5 Верните калибровочный вал в положение по 

п. 12.3.4.3 и установите его в горизонт по его пузырьковому уровню при помощи регулируемой опоры. Нажмите клавишу (ENTER(. Выйдите из этого режима калибровки.

12.3.5 Калибровка задних датчиков развала (F6)
12.3.5.1 Войдите в режим калибровки данной пары датчиков.

12.3.5.2 Установите задние ИБ в горизонт на калибровочном валу по их пузырьковым уровням.

12.3.5.3 Установите регулируемую опору  калибровочного вала в крайнее нижнее положение (в отверстие пятки, имеющее большую глубину) и нажмите клавишу (ENTER(.

12.3.5.4 Установите регулируемую опору калибровочного вала в крайнее верхнее положение (в отверстие пятки, имеющее меньшую глубину) и нажмите клавишу (ENTER(.

12.3.5.5 Верните калибровочный вал в положение по 

п. 12.3.5.3 и установите его в горизонт по его пузырьковому уровню при помощи регулируемой опоры. Нажмите клавишу (ENTER(. Выйдите из этого режима калибровки.

12.3.6 Калибровка задних датчиков схождения (F5) 

Калибровка осуществляется аналогично п.12.3.2, с той разницей, что вместо передних ИБ на калибровочный вал устанавливаются задние ИБ.

12.3.7 Калибровка датчиков наклона (F3)

12.3.7.1 Войдите в режим калибровки данной пары датчиков.

12.3.7.2 Установите передние ИБ на калибровочном валу при помощи переходников, следуя схеме, изображённой на экране монитора.

12.3.7.3 Установите регулируемую опору калибровочного вала в крайнее нижнее положение (в отверстие пятки, имеющее большую глубину) и нажмите клавишу (ENTER(.

12.3.7.4 Установите регулируемую опору калибровочного вала в крайнее верхнее положение (в отверстие пятки, имеющее меньшую глубину) и нажмите клавишу (ENTER(.

12.3.7.5 Верните калибровочный вал в положение по п. 12.3.7.3 и установите его в горизонт по его пузырьковому уровню при помощи регулируемой опоры. Нажмите клавишу (ENTER(. Выйдите из этого режима калибровки.
12.3.8 Запоминание откалиброванных параметров
12.3.8.1 При выходе из меню калибровки (см. рис. 12.2) на экране монитора появляется надпись: (ЗАПИСАТЬ НОВЫЕ ЗНАЧЕНИЯ КОЭФФИЦИЕНТОВ( и изображение двух клавиш: 
[image: image90] и 
[image: image91]
12.3.8.2 Для запоминания проведенной калибровки нажмите на клавишу   
[image: image92]
12.3.8.3 Если по каким-либо причинам запоминание не требуется, то нажмите клавишу. 
[image: image93]
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Рис. 12.3 Общий вид калибровочного устройства.
13 Инструкция по восстановлению Программно-математического Обеспечения (ПМО).
 При возникновении сбоев в работе системы, имеется возможность восстановления настроек программы “Сход-Развал” и установки ОС WINDOWS в положение, соответствующее моменту отгрузки стенда.

Для этого:

13.1 В ОС WINDOWS войти в “ПАНЕЛЬ УПРАВЛЕНИЯ”, далее “Архивирование данных компьютера”, далее “Восстановление системных параметров или компьютера” и следовать инструкции OC WINDOWS до выбора точки восстановления.  
13.2 Отметить пункт “Показать другие точки восстановления”, выбрать пункт с типом “Архив” и далее по инструкции OC WINDOWS.
13.3 При возникновении критических ошибок в OC WINDOWS, следует выполнить начальную загрузку с CD-ROM (диск прилагается в комплектации стенда, и произвести восстановление ОС следуя инструкциям на экране.
13.4 При желании восстановления всего жесткого диска рекомендуется создать КЛОН жесткого диска на другом жестком диске (приобретаемым самим пользователем) до начала активной эксплуатации стенда. Эта процедура требует специальных знаний и в руководстве по эксплуатации не описывается.

13.5 Дополнительную информацию можно получить по телефону сервисной службы ЗАО «АМД».
14 Проблемы, которые могут возникнуть при эксплуатации стенда и рекомендации по их устранению.

	ПРОБЛЕМА
	ВОЗМОЖНЫЕ ПРИЧИНЫ 
	СПОСОБЫ УСТРАНЕНИЯ

	После нажатия кнопки «Power» не включается компьютер.
	1. Выключатель фильтра-разветвителя «Пилот» находится в положении OFF.

2. Кабель питания не подключён или неисправен.

3. В электросети нет напряжения.

4. Неисправен компьютер.


	1. Приведите выключатель фильтра-разветвителя «Пилот» в положение ON.

2. Проверьте подключение кабеля питания, если не поможет, обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».

3. Проверьте напряжение в сети.

4. Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».

	Клавиатура не воспринимает команды.
	1. Кабель клавиатуры не подключен должным образом

2. Неисправна клавиатура.
3. Неисправен фотоприемник ДУ
	1. Проверьте правильность подключения клавиатуры к СБ.

2. Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».
3. Отключите фотоприемник  проверить клавиатуру, подключив ее непосредственно к СБ.

	Принтер не работает 
	1. В принтере отсутствует бумага.

2. Кабель неисправен или подсоединен неправильным образом.
	1. Вставьте бумагу. 

2. Проверьте правильность подключения кабеля, если не поможет, обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».

	Принтер печатает с низким качеством или отсутствует красный цвет
	1. Картридж  нуждается в замене.

2. Принтер неисправен.
	1. Замените картридж в соответствии с инструкцией по эксплуатации принтера.

2. Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».


	Пульт дистанционного управления не работает
	1. Разряжены элементы питания (батарейки).

2. Расстояние между пультом ДП и фотоприемником  слишком велико (более 6 м).

3. Пульт ДП не направлен непосредственно на фотоприемник.

4. Фотоприемник не подключен или подключен неправильно к компьютеру.

5. Пульт ДП или фотоприемник не исправен.
	1. Замените элементы питания.

2. Подойдите ближе к стенду, на котором закреплен фотоприемник.

3. Направьте пульт управления непосредственно на фотоприемник.

4. Проверьте правильность подключения фотоприемника к компьютеру (см. п. 11.15 РЭ).

5. Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».

	При измерениях получаются неправдоподобно завышенные значения углов установки колес (раздельное схождение  >50, суммарное  >100).
	1. Датчики не «видят» друг друга из-за выступающих элементов подвески и бампера.
2. На один или несколько датчиков попадает свет от точечных источников света (солнце, лампа накаливания, солнечные блики и т. п.)
3. Стенд не откалиброван.
4. ИБ не исправны.
	1. Перейдите в режим «Низкий спойлер» и следуйте указаниям пункта 7.9.4 РЭ.
2. Устраните источник света.
3.Проведите калибровку стенда в соответствии с разделом 12 РЭ.
4.Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».

	При измерении продольного и поперечного углов наклона оси поворота их значения изменяются скачкообразно в больших пределах (до нескольких градусов). 
	1. На один или несколько датчиков попадает свет от точечных источников света (солнце, лампа накаливания, солнечные блики и т. п.)

2.ИБ не исправны
	1.Устраните источник света.

2.Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».


	Не удается выполнить центровку передних колес
	1. На один или несколько датчиков попадает свет от точечных источников света (солнце, лампа накаливания, солнечные блики и т. п.)

2.ИБ не исправны
	1.Устраните источник света.

2.Обратитесь в сервисную службу ЗАО «АМД».

	На экране компьютера отображается значок 
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	Аккумуляторные батареи ИБ разряжены.
	Выключите питание ИБ при помощи расположенных на них тумблеров; включите питание зарядной станции тумблером, расположенным на лицевой стороне полки диагностической стойки; соедините кабелями измерительные  блоки с зарядной станцией.

	Операционная система «Windows» или программа «Сход-Развал» не загружается или работает некорректно.
	Произошел сбой программного обеспечения. 
	Выполните восстановление ПМО по разделу 13 РЭ.


15 Краткий словарь терминов

Биение дисков – несовпадение геометрической плоскости колеса с плоскостью его вращения, связанное с неточностью изготовления и установки колеса. 

Максимальный угол поворота – максимальный угол, на который может повернуться управляемое колесо. 

Прилежащий угол – сумма поперечного угла наклона оси поворота и угла развала.
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Продольный угол наклона оси поворота – угол между проекцией линии, проходящей через центры шаровых опор, на плоскость, параллельную продольной оси автомобиля и вертикалью. Угол считается положительным, если ось поворота отклонена назад по ходу движения автомобиля и отрицательным, если вперед. 
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Поперечный угол наклона оси поворота – угол между осью поворота колеса и вертикалью в поперечной плоскости при виде спереди.
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Развал – угол наклона плоскости вращения колеса относительно вертикальной оси. Угол развала считается положительным, если верхний край колеса наклонен наружу, и отрицательным, если внутрь. 
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Расхождение колес при повороте – разница между углами поворота управляемых колес. При повороте внутреннее колесо поворачивается на больший угол, чем внешнее.
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Схождение – угол между плоскостью вращения колеса и продольной осью автомобиля при прямом положении руля. Угол считается положительным, если передняя часть колеса ближе к продольной оси, чем задняя. В противном случае схождение считается отрицательным. Схождение измеряется в градусах. Также оно может быть выражено в миллиметрах как разность между расстояниями от переднего и заднего краев колеса до продольной оси автомобиля.
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Схождение суммарное – угол между плоскостями вращения колес одной оси при виде сверху. Угол положительный, если передние края колес ближе друг к другу, чем задние и отрицательный, если наоборот. Схождение измеряется в градусах. Также оно может быть выражено в миллиметрах, как разница между расстояниями между передними и задними краями колес.
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Угол смещения моста – угол между продольной осью автомобиля и перпендикуляром к оси колес. Угол считается положительным, если при взгляде сверху правое колесо находится позади левого и отрицательным, в обратном случае. 
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Угол движения – угол между продольной осью автомобиля и направлением тяги. Упрощенно (не учитывая углы установки задних колес) можно считать, что это угол смещения заднего моста
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П А М Я Т К А

1 Это приведет к выходу из строя стенда.

1.1 Работа без заземления запрещена!!!

При установке стенда на месте эксплуатации и работе с ним, а также при калибровках необходимо пользоваться специальной сетевой евророзеткой с заземлением.

1.2 Работа стенда при нестабильном напряжении питания запрещена.   Для защиты от сбоев напряжения сети рекомендуется использовать источник бесперебойного питания.

1.3 Включение стенда проводится в следующей последовательности: сначала включается питание СБ и монитора, а после загрузки СБ включается питание   принтера.

1.4 Загрязнение или запыление составных частей ПК (СБ, клавиатура, монитор, принтер, «мышь») может привести к преждевременному выходу их из строя, а, следовательно, к сокращению срока службы стенда.   

2 Это приведет к повышенной погрешности стенда.

2.1 Стенд поставляется полностью откалиброванным. Однако, если при самодиагностике стенда, он не проходит тестирование (см. п. 5.10 РЭ), то необходимо провести калибровку стенда.

2.2 Последовательность диагностики автомобиля произвольная, но с обязательной компенсацией биений дисков и центровкой колес перед проверкой параметров.

2.3 При компенсации биения дисков колеса вращаются только по стрелке, расположенной рядом с кнопкой.

3 Это надо помнить.

3.1 ДП начинает функционировать только из меню режимов диагностики (см. п.8.5.2 РЭ). Для перехода из одного режима в другой надо сначала нажать кнопку “MENU” пульта, а затем кнопку нужного Вам режима.  
3.2 Если при регулировке автомобиля производятся сильные ударные механические воздействия на подвеску, рекомендуется снимать измерительные блоки с захватов, закрепленных на ободах колес, во избежание их повреждений. После их обратной установки в захваты повторной компенсации биения дисков не требуется.

3.3 Для увеличения продолжительности срока службы стенда рекомендуется включать питание ИБ только при проведении диагностики автомобиля и при калибровке.

3.4 ПМО стенда работает в операционной среде Windows, что предполагает корректное выключение стенда. Нельзя просто выключить питание стенда, когда он находится в одном из рабочих режимов (см. п.8.16 РЭ).

3.5 Запрещается установка любых посторонних программ на персональный компьютер, входящий в состав стенда. В противном случае ЗАО “АМД” не несет никаких гарантийных обязательств по стенду.

3.6 Ложный вызов на ремонт гарантийного стенда, вызванный ошибками оператора или недостаточным знанием руководства по эксплуатации, оплачивается потребителем.

Приложение А. Иллюстрации.
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Рис. 1. Рекомендуемая схема рабочего места.
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Рис. 2а. Общий вид диагностической стойки (модель 1).
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Рис. 2б. Общий вид диагностической стойки (модель 2).
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Рис. 3. Общий вид измерительного блока (2 исполнения).
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Рис. 4. Схема установки измерительного блока на колесо.
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Рис. 5. Схема установки на транспортном средстве.
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Рис. 6. Схема установки стопора руля.
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Рис. 7. Схема установки упора для тормоза.
П р и м е ч а н и е: Трехмерная анимация регулировок открывается нажатием на      клавишу  � (если она присутствует в нижней части экрана монитора). Повторное воспроизведение осуществляется нажатием на зеленую кнопку �.





П р и м е ч а н и я:


Составные части ПК (СБ, клавиатура, «мышь», монитор, принтер) поставляются в своей штатной таре вместе с эксплуатационной документацией на них.


Соединительные кабели ПК входят в комплект его составных частей и поставляются в их таре.


РЭ, методика поверки, свидетельство о приемке и копии сертификатов поставляются в одном переплете.








П р и м е ч а н и я


1. Работа с распорной штангой проводится в соответствии с документацией по обслуживанию а/м ’’Merсedes – Benz’’


2. Приспособление для горизонтирования рулевого колеса рекоменду


ется использовать для более точного горизонтирования рулевой спицы при регулировке угла схождения.








П р и м е ч а н и е: В ПМО стенда введена электронная версия руководства по эксплуатации. Для ее открытия надо выйти в “рабочий стол” “Windows” и нажать мышкой ярлык “Инструкция”. Далее читать по страницам нажимая кнопки клавиатуры “Page up” (страница вперед) или “Page down” (страница назад)








ВНИМАНИЕ! При работе со стендом не допускается попадание на него прямых и отражённых солнечных лучей, а также прямое попадание света в оптические элементы ИБ от посторонних источников освещения.








П р и м е ч а н и е: на небольшие расстояния допускается транспортировка стенда без тары (кроме составных частей ПК) в закрытом транспорте, при этом должны быть соблюдены меры для исключения его повреждения.








ВНИМАНИЕ! Если при регулировке автомобиля производятся сильные механические воздействия на подвеску, рекомендуется снимать ИБ из захватов, закрепленных на ободах колес, во избежание повреждений ИБ. После их обратной установки в захваты повторной компенсации биений дисков не требуется.








ВНИМАНИЕ! Не оставляйте ДП внутри регулируемого автомобиля – клиент может увезти его с собой.








ВНИМАНИЕ! Запрещается установка любых посторонних программ в персональный компьютер, входящий в состав стенда. В противном случае ЗАО “АМД” не несет никаких гарантийных обязательств по стенду.








П р и м е ч а н и е: если дальнейшая работа со стендом не проводилась в течение 1…2 мин, то изображение главного меню сменится заставкой.








ВНИМАНИЕ! Для уменьшения времени разрядки аккумуляторов рекомендуется включать питание (кнопкой см. рисунок 3 приложения А) ИБ только на время проведения измерений.








П р и м е ч а н и е: вход в любой режим программы может осуществляться двумя способами:


нажатием функциональной клавиши, соответствующей данному режиму (F1…F8);


щелчком левой кнопки мыши по соответствующей кнопке на экране монитора.


Выход из любого режима программы может осуществляться также двумя способами:


одновременным нажатием клавиш ALT+F4 на клавиатуре ПК.


щелчком левой кнопки мыши по значку � в правом верхнем углу экрана 








ВНИМАНИЕ!  При отключенном питании ИБ раздел «База»                         не открывается.





П р и м е ч а н и я: 


Если в базе данных нужной модели не оказалось, выберите строку в каталоге типов автомобилей «НЕ НАЙДЕН» и выйдите в основное меню.


Просматривать базу данных можно страницами, нажимая на клавиатуре клавишу «Page Up» (станица вперёд) или клавишу «Page Down» (страница назад).








П р и м е ч а н и е: параметры в сотых долях градуса (ячейка 1/100) должны заноситься через запятую, т. е. не «-1о45(», а «-1,75».








П р и м е ч а н и я:


1	Переключение шрифта с английского на русский и обратно осуществляется одновременным нажатием клавиш Ctrl и Shift.


2	Перевод маркера на следующую строку осуществляется нажатием клавиши «Tab» на клавиатуре ПК, либо щелчком левой кнопки мыши по началу строки.


3	Фамилия мастера заносится в соответствующую строку из реквизитов фирмы (см. программу «Пароль» из главного меню). Для этого щелкните левой кнопкой мыши по клавише  �  в графе «Мастер». Появится список всех мастеров. Щелкните мышью по нужной фамилии.





П р и м е ч а н и е: при работе по схеме F1 задние ИБ должны быть установлены на задних колёсах (по пузырьковым уровням в горизонт).  Компенсацию биений задних дисков можно не проводить.








П р и м е ч а н и е: переключение режимов диагностики может осуществляться с помощью ДП. 








П р и м е ч а н и е: при работе по схеме «ПЕРЕДНЯЯ ОСЬ» (см. рисунок 7.5) компенсацию биений задних измерительных блоков можно не проводить.








П р и м е ч а н и е: Операции по п. 7.6.14 можно проводить только на ровных площадках под колесами автомобиля.








П р и м е ч а н и е: Здесь и далее возможна (рекомендуется) работа с помощью ДП.








П р и м е ч а н и е: если до этого продольный угол наклона оси поворота не измерялся, то на экране появится только двойной режим измерения углов схождения и развала.





ВНИМАНИЕ! При работе только с режимами «Регулировка» (см. пункт 7.11) запоминания измеренных параметров не происходит.








ВНИМАНИЕ! Рекомендуется записать пароль, чтобы его не забыть.  Если вы забудете пароль, то вход в систему будет невозможен. 





П р и м е ч а н и я:


Указания по заполнению строк приведены в примечании к п. 7.4.2.


Фамилия оператора заносится в графу «Новый мастер». На экране появляется кнопка «Добавить». Щелкните мышью по этой кнопке и фамилия сместится строкой ниже. Также заносится следующая фамилия.








ВНИМАНИЕ! ПМО стенда работает в операционной среде Windows, что предполагает корректное выключение стенда (нельзя просто выключить питание стенда, когда он находится  в одном из рабочих режимов).








    П р и м е ч а н и е: Допускается проводить зарядку аккумуляторных батарей вне рабочего времени, например, в ночное время или в выходные, при соблюдении правил противопожарной безопасности.  








ВНИМАНИЕ! Рекомендуется периодическая смазка направляющих, натяжного винта и посадочной оси (см. рисунок 4 приложения А) захватов и посадочной втулки (см. рисунок 3 приложения А) ИБ консистентной смазкой. Также необходимо периодически разбирать поворотные и сдвижные платформы и смазывать шарики.








П р и м е ч а н и е: гарантийный срок на составные части ПК (СБ, монитор, клавиатура, принтер, «мышь») определяется эксплуатационной документацией на них, которая входит в комплект поставки стенда.








П р и м е ч а н и е: все крепежные изделия при поставке ввернуты в свои посадочные места.








ВНИМАНИЕ! Розетки питания должны быть европейского типа и иметь надежное заземление. Рекомендуемая схема заземления приведена на рисунке 11.4.








П р и м е ч а н и е: все крепежные изделия при поставке ввернуты в свои посадочные места.








П р и м е ч а н и е: Для стендов, оснащенных функцией “Прокатка” (см. п. 7.6.14) ИБ устанавливают на калибровочный вал и переходники через переходные втулки (см. рис. 12.3). Переходники устанавливаются на вал без втулок.
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П р и м е ч а н и е: Эти операции можно проводить как после калибровки каждой пары датчиков, так и один раз после проведения полной калибровки
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